Segmentarni struktura téla

Segmenty téla jsou Casti lidského téla, které se vyznaduji relativni samostatnou pohyblivosti a které tvofi strukturalni
zaklad pohybového aparatu ¢lovéka ( Obr ). Rozeznavame jejich relativni hmotnost a jeji rozloZzeni (hmotnost segmentt

téla, tézisté segmentl téla,), tvar a vzajemnou vazbu (biokinematické dvojice)

Biokinematické dvojice _je mechanicka nahrada vazebnich podminek a vztah(i mezi vzajemné artikulujicimi segmenty,
které definuji z hlediska kinematiky jejich vzajemnou pohyblivost (stuper volnosti, charakter pohybu, atd.) na dané
rozliSovaci Urovni. Rozeznavame tak napf. elementarni dvojici rotacni (loketni kloub), sférickou (kycelni a ramenni
kloub), ¢i komplikovanéjsi biokinematické dvojice ( Obr ), které Iépe reprezentuji kinematiku realného ,anatomického*
kloubu ( viz napf. vzajemné spfazena zdvojena rotacné-posuvna dvojice kolenniho kloubu, jehoz kinematiku je mozné

simulovat ,zkfizenym* ¢tyfkloubovym mechanismem ( Obr ).

Biokinematicky fetézec _je soustava vzajemné artikulujicich segment( pohybového aparatu ( Obr ). které jsou v dané
pohybové konfiguraci uspofadany v sekvenci, kdy této usporadanosti odpovida i sekvence relativnich pohybd, které Ize
chapat hierarchicky jako sled pohybl unasivych a druhotnych.

Antropomorfni_mechanismus je nahradni mechanicka soustava, ktera je tvofena hmotnymi mechanickymi Cleny
vzajemneé svazanymi geometricky definovanymi vazbami (kinematickymi dvojicemi), ktera vhodné, na dané rozliSovaci
urovni, simuluje tvar a hmotnostni geometrii téla, kinematickou a dynamickou charakteristiku vnitfnich a vnéjsich vazeb
pohybového aparatu €lovéka. Velmi popularni je tzv. ,stick“ model ( Obr )
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