Kinematika - zakladni pojmy

Kinematika pracuje s veli€inami draha (zména polohy), rychlost a zrychleni.
Pohyb je pojem relativni, vzdy je nutno zvolit soustavu soufadnou, vzhledem k niz pohyb uvazujeme.
Rychlost = zména drahy v €ase (m/s), jeji velikost Ize zjistit z grafu zavislosti drahy na €ase, ( viz obr B-TL-3 ).

Primérna rychlost je definovana jako
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,kde a je Uhel secny.
Velikost okam?zité rychlosti je definovana jako 1. derivace drahy podle ¢asu, tj.
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v grafu s(t) ji odpovida limita teCny.
Uhlova rychlost w je definovana jako zména uhlu v &ase, t.
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Mezi uhlovou a obvodovou rychlosti v plati vztah
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kde r je polomér otaceni.

Zrychleni je definovano jako zména rychlosti v ¢ase (m.s _2), jeho velikost Ize zjistit z grafu zavislosti rychlosti na Case
(v(t)) a pro vypocty velikosti okamzitych i primérnych hodnot plati analogické vztahy jako u rychlosti, tj. okamzita hodnota
je dana tangentou te¢ny v daném bodé, primérna hodnota tangentou se¢ny (plati obr. B-TL-3 , pouze na ose zavisle
proménnych bude rychlost a nikoliv draha.

Velikost okamzité hodnoty zrychleni je tedy definovana jako 1. derivace rychlosti podle ¢asu neboli 2. derivace drahy
podle ¢asu a je dana vzorcem
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Neni-li pohyb pfimocary, je nutno uvazovat tyto druhy zrychleni:

* dostredivé (normalové)

+ tec¢né (tangencialni)

* Uhlové zrychleni

Vysledné zrychleni obecného kfivo€arého pohybu je dano vektorovym souétem normalové a te¢né slozky.
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Kritéria déleni pohybu:

* pohyb bodu, pohyb télesa, pohyb soustavy téles

» dle trajektorie: pohyb pfimocary, kfivoCary (specialni pfipad: otacivy)
» dle rychlosti: rovnhomérny (v = konst), nerovhomeérny



