Kinematika soustavy téles

Pohyb soustavy téles:

» pohyb vysledny — pohybuje se jim ten ¢len soustavy, jehoZ pohyb vii¢i nehybné soustavé soufadné je vysledkem
pohybu ¢lenl ostatnich a pohybu svého

» druhotny (relativni) pohyb — pohyb télesa vztazeny k jinému télesu nebo prostoru, jenz se sou€asné pohybuje
(unasivy pohyb) vzhledem k prostoru zakladnimu, nehybnému.

* unasivé pohyby — pohyby vykonavané ostatnimi ¢leny soustavy.

Vektor vysledné rychlosti daného bodu, tj. rychlosti k prostoru zakladnimu, je uréen vektorovym souétem vektort rychlosti

tohoto bodu spojeného s unasivym prostorem (unasiva rychlost) a vektoru rychlosti tohoto bodu vzhledem k prostoru

druhotnému (relativni rychlost).

Vektor vysledného zrychleni tohoto bodu je ur€en souctem vektor( zrychleni obou pohybl ve zkoumaném bodé
(zrychleni unasivého a relativniho) a zrychleni Coriolisova.

Coriolisovo zrychleni: zrychleni které pusobi ve sméru relativni rychlosti otocené o 90° ve smyslu toeni unasivého
pohybu; plisobi pouze, je-li unasivy pohyb rotacni.

Pohyblivost soustavy téles je uréena jejich vzajemnymi vazbami (kinematickymi dvojicemi, Obr. B-Ot-7-17 ) a jejich
pohyblivosti) a dale konfiguraci celé soustavy (viz teorie mechanisma). Vyjadfuje ji stuperi volnosti.

Stupen volnost ije poCet nezavislych proménnych ve vztazném systému, které potfebujeme k jednoznaénému uréeni
polohy télesa v prostoru

Rozsah pohyblivosti (kloubni) vintencich dil€ich stupriti volnosti je vymezen intra (inkongruence akrtikulujicich ploch,
vazy, stav kloubnich chrupavek, atd.) a extraartikularnimi komponentami (vazy, kloubni pouzdro, atd.).
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