Definice

Dynamika je obor mechaniky, ktery pojednava o pohybu hmotnych utvart v prostoru a ¢ase a akceptuje silové plsobeni.

Pravé koncept sila (mira tendence k pohybu, F, resp. napéti s ) <=> rezistence prostfedi (mechanicka impedance, Z ) <=>
“tok” polohy, tvaru (rychlost zmény polohy v[m.s-1], ¢i rychlost tvarové zmény, deformace d’, resp. pomérna deformace
e [ s-1] ) je pro dynamiku typicky. Nékdy se pouziva nazev biodynamika, nebo kinetika, tento koncept je zfejmy z obr .

Odvozena veli¢ina pro vyjadreni silového pusobeni F [N] na dany utvar bod s odlehlosti r [m] (kolma vzdalenost daného
bodu ke smérnici sily F), ktera vyvolava tocivy efekt, se nazyva moment sily M [N.m] = F x r. llustra¢ni obr. viz zde.
Moment sily je vektor, vznikl vektorovym soucinem dvou vektor(, je tedy kolmy na rovinu tvofenou vektory F ar.

Analogickymi veli¢inami jsou mechanické napéti [N . m-2 = Pa], napf. v tahu s , smyku t (sila vztazena k namahanému
prafezu daného Utvaru) a pomérna deformace e (e = Dd /d).

Statika je zvlastnim pfipadem dynamiky, kdy plati podminka ,nepohybu®, tzn. silové zatéZzovany utvar neméni v ¢ase
ani svoji polohu, ani svuj tvar (nedeformuje se). Tato podminka ,nepohybu“ pfedpoklada ve svém dusledku takovou
»,Silovou vyvazenost” (viz. podminky silové rovnovahy) a ,nekone¢né® velkou rezistenci (koncept totalni tuhosti, tuhé
téleso, soustava tuhych téles atd.), ktera nevyusti v zadny pohyb kterékoliv ¢astice zatéZzované soustavy. Princip silové
rovnovahy umoznuje fesit otazku silové rozlozeni, tudiz i rozlozeni hmotnosti (viz téziste).
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