Dynamika pohyby soustavy téles

» vazany mechanicky systém (VMS), vazba a jeji vyznam v dynamice, zakladni rozklad pohybu, poddajnost segment,
poddajnost vazby (point rheology - odkaz)

» silové plsobeni ve VMS, metoda uvolfiovani (FBD = free body diagram)

« antropomorfni nahradni systém pohybového aparatu Clovéka => (odkaz kinematika + poddajnost VMS.....),
segmentarni koncept (odkaz)

» Coriolisova sila, C. zrychleni

Newtonovy pohybové zakony viz http://guardian.curtin.edu.au/cga/teach-in/inverse-dynamics.html

Rozklad pohybu: pravidlo k nahrazeni obecného absolutniho pohybu télesa (pohyb vzhledem k nehybnému ramu)
soucasnymi jednodu8Simi pohyby. Napf. obecny pohyb télesa rozloZeny v unasivy pohyb posuvny uréeny libovolnym
bodem télesa, a relativni pohyb druhotny, jenz je rotacni kolem téhoz bodu (zakladni rozklad). Sou¢asné pohyby musi
byt takové, aby jejich slozenim vznikl pdvodni pohyb.

Coriolisova sila: sila vyvozena Coriolisovym zrychlenim, pouze tehdy, je-li unasivy pohyb rotacni.

Princip uvolnéni téles: nahrazeni silového ucinku kinematickych vazeb a uloZeni télesa (vazba s ramem a ostatnimi
télesy soustavy) reakcemi.

Jsou dvé zakladni ulohy dynamiky. Pfima uloha — jsou znamy silové Gc€inky a vySetfuje se pohyb dynamické
soustavy, inverzni uloha je znam pohyb soustavy a vySetfuji se silové Ucinky a reakce s okolim.
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